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•

• Nesta  au la  se rão  abo rdado s  os  tpos  de  senso res  m a is  ut lizados  na  
ro b ó t ca co m o  u m  to d o, e  co m o  u t lizar a lgu n s t p o s co m  o  
A rd u in o .
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•
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O  que  é  um  senso r?
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• U m  sen so r é  u m  d isp o sit vo  cap az d e  d etectar açõ es o u  est m u lo s 
extern os e  resp o n d er em  co n seq u ência . Estes ap are lh o s p o d em  
tran sfo rm ar as gran dezas f sicas o u  q u ím icas em  gran d ezas 
e létricas.
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• N ó s p o ssu ím o s u m a en orm e gam a d e  sen so res, q u e  captam  o s m ais 
d iverso s t p o s d e  in fo rm açõ es:

•

• Sen sores d e  tem p eratu ra , luz, u ltrasso m , m ovim ento, entre  m u ito s 
o u tro s.
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•

•

•

Senso res  de  U ltrassom
•

•
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• Sen so res d e  u ltrasso m  são  sen so res q ue  u t lizam  o n das so n o ras 
para  m edir a  d istân cia  entre  o  sen so r e  a lgu m  o b jeto . São  u m a 
bo a  o pção  p ara  m ed ir d istân cias sem  entrar em  co ntato  d ireto  
co m  o  o b jeto  e  são  largam ente  u t lizad o s na  ro b ó t ca e  tam b ém  
na  in d ú stria .
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• A  estru tura  d e  u m  senso r d e  u ltrasso m  in clu i u m  em isso r e  u m  
recepto r d e  u ltrasso m . O  em isso r em ite  u m a o n d a n a freq u ên cia  
do  u ltrasso m  (u m a freq u ência  m ais a lta  d o  q u e o  o u vid o  h u m an o  
escu ta), p arte  d essa  o nd a  va i ref et r em  a lgu m  o b jeto  q ue  est ver 
na  frente  d o  senso r e  va i vo ltar p ara  o  receptor.
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Com o  ca lcu la r  a  d istânc ia  ut lizando  um  senso r  u ltrassôn ico??



OFICINA DE ROBÓTICA – AULA 3

•  Para  ca lcu lar a  d istân cia  é  só  m u lt p licar o  tem p o  p e la  ve lo cid ad e  
do  so m  n o  ar (340m /s) e  d iv id ir p o r d o is, já  qu e  a  o n d a p erco rre  a  
m esm a d istân cia  d u as vezes (ida  e  vo lta).
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Senso res  de  Luz
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• C o m o  o  próp rio  n o m e já  d iz, os sen so res d e  lu z são  d isp o sit vo s qu e  
captam  a  m u d an ça d a  lu m ino sid ad e  n o  am b iente , o u  q u e  so frem  
a lteraçõ es q u an d o  são  est m u lad os p o r a lgu m  t p o  d e  lu z.

•

• B asicam ente , tem o s com o  o  p rin cipa l senso r d e  lu z o  LD R  (L ight 
D ep end ent Resisto r)
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• O  LD R  é  um  sen so r de  lu z resist vo . Isso  sign if ca  q u e  o  va lo r d e  su a  
resistên cia  se  a ltera  co nfo rm e a  inten sid ade  d e  lu z q u e  está  
in cid ind o  so b re  e le  no  m o m ento .

•
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• Po r p ad rão, u m  LD R  p o ssu i o s segu intes va lo res d e  resistên cia :
•

• Escu rid ão : resistên cia  m áxim a, gera lm ente  acim a d e  1MΩ
• Lu z m uito  b rilh ante: resistên cia  m ín im a, gera lm ente  n a  fa ixa  d e  100 Ω
•

• U m  LD R  é  sen síve l as segu intes fa ixas d e  luz: in fraverm elh o  (IR ), lu z 
v isíve l e  lu z u ltrav io leta  (U V ).

•
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• A lém  d o  LD R , existem  o utro s t p o s d e  sen so res, q u e  são  sen síve is 
so m ente  a  u m a fa ixa  esp ecífca  d e  lu z, co m o  o s recepto res d e  lu z 
IR :

•

•
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Senso res  de  Tem pe ratu ra  e  C lim a
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• Esse  t p o  d e  sen so r é  m u ito  u t lizado  p ara  m ed ir tem p eratu ras. 
Existem  vário s t p o s d iferentes, q u e  ab ran gem  d iferentes fa ixas d e  
tem peratu ra .

•

•
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• U m  d os sen so res d e  tem p eratu ra  m ais ut lizad o  na  ro b ó t ca  é  o  
LM 35, q u e  capta  um a fa ixa  d e  tem p eratura  q u e  va i d esd e  -55  à  
150  grau s C e lsiu s, co m  variaçõ es d e  ¼  d e  grau  de  tem p eratu ra:

•

•
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Sen so res d e  M ovim ento
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• O s sen so res d e  m ovim ento  são  u t lizad os p ara  cap tar o  m ovim ento  
de  a lgu m  m ovim ento  q ue  este ja  sen d o  execu tad o  e  env iar essas 
in fo rm açõ es p ara  o  co m p utad o r p ro cessa-las.

•

• Existem  d iverso s t p os d e  sen so res d e  m ovim ento s, co m o  o  
ace lerô m etro, g iro scó p io, bú sso la , entre  o u tro s.

•
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• O s ace lerôm etro s são  ut lizad o s p ara  m ed ir n o ssa  ace leração  n o s 3  
e ixos d o  esp aço  (X , Y, Z ), o u  se ja , se  n o s d eslo cam o s em  a lgu m  
desses e ixo s, o  sen so r capta  esse  m ovim ento .

•

•
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• O s g iro scó p io s, d ife rentem ente  do s ace lerô m etro s, n ão  captam  a  
no ssa  ace leração, m as sim  a  n o ssa  in clin ação  em  a lgu m  do s 3  
e ixos d o  esp aço  (X , Y, Z ). 

•
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• Existem também os sensores fexíveis, que conforme são 

movimentados, tem o valor de sua resistência alterada, 
captando dessa forma o movimento.

•

• Geralmente, um sensor fexível possui sua resistência da 
seguinte fórmula:

•

• Sensor imóvel: resistência baixa
• Sensor fexionado: resistência alta
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• Para  ap rim o rar o s co n hecim ento s ad q u irid o s n esta  au la , irem os 
testar d o is sen sores q u e  p o ssu em  extrem a versat lid ade  n o  n o sso  
d ia  a  d ia , q u e  são  o s sen so res d e  lu m in o sid ad e LD R  e  os sen so res 
d e  U ltrasso m .
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• Para  o  sen so r d e  lu m ino sid ad e  LD R , a  segu inte  m o ntagem  d everá  
ser rea lizad a:

•

•
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• Para  o  senso r de  u ltrassom , a  segu inte  m ontagem  d everá  ser 
rea lizad a:

•

•
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