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• Nesta  au la  se rá  abo rdada  o  tem a  de  m o to res , desde  os  tpo s  de  
m o to res, co m o  fu n cio n am  e  com o  u t liza-lo s co m  sua  p latafo rm a 
A rdu in o .
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• Motores elétricos são dispositvos que transformam energia 
elétrica em energia mecânica. Eles são largamente empregados 
na robótca pois são os principais responsáveis por movimentar 
robôs, braços mecânicos e outros dispositvos usados em 
mecatrônica.

• Para funcionar, esses motores utlizam-se de forças 
eletromagnétcas, ou seja, utlizam forças elétricas e forças 
magnétcas combinadas para gerar uma força mecânica que 
fará uma roda girar, por exemplo.
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• B asicam ente , h á  d o is t p os d e  m o to res: d e  co rrente  co nt n u a (D C ) e  
de  co rrente  a ltern ada  (A C ).
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• Fu n cio n am ento  d e  um  M o to r (D C ):
•
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• M o to r (D C ):
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• Para  rea lizar o  co ntro le  d e  u m  m o to r D C, é  n ecessário  a  u t lização  
de  u m  sistem a d e  chaves q ue  d eterm in am  qu al será  o  sent d o  d a  
co rrente  e létrica , e  co n seq u entem ente, q u al será  o  sent d o  q u e  o  
m o to r irá  g irar.

•

• Esse  sistem a d e  co ntro le  é  ch am ad o d e  Po nte  H .
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• Po nte  H :
•
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• Existem  2  m an eiras d e  se  m o ntar u m a p o nte  H , q u e  p o d em  ser 
co n stru ind o  u m a com  a  u t lização  d e  transisto res, o u  co m  a  
ut lização  d e  C I (c ircu ito  integrad o ).
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• C o n stru in d o  co m  tran sisto res:
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• U t lizan d o  o  C I L2 93D :
•
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• Fu n cio n am ento  d o  C I:
•
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• A lém  d os m o to res D C, existem  o u tro s t p o s d e  m o to res D C, co m o  
o s Servo -M o to res e  o s M o tores d e  p asso .
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Se rvo  - M o to res
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• Servo  - m oto r ap resenta  m ovim ento  p ro po rcio n al a  um  co m an d o, 
em  vez d e  g irar o u  se  m over livrem ente  sem  u m  co ntro le  m ais 
efet vo  d e  p o sição  co m o a  m aio ria  d o s m o to res; servo  - m oto res 
são  d isp o sit vo s de  m alha  fech ad a, o u  se ja : receb em  u m  sin a l 
d e  co ntro le ; verif cam  a  p o sição  atu a l, e  atu am  n o  sistem a in d o  
p ara  a  p o sição  d ese jad a
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• Servo  –  m o tor:
•
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M o to res  de  Passo
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• U m  m o tor de  passo  é  u m  t p o  d e  m o to r e létrico  u sad o  q u an d o  a lgo  
tem  q u e ser po sic io n ad o  m u ito  p recisam ente  o u  ro tacion ado  em  
u m  ân gu lo  exato .

• N este  t p o  d e  m o to r a  rotação  d o  b alan cete  é  co ntro lad o  p o r u m a 
série  d e  cam p o s e letro m agnét co s qu e  são  at vad os e  desat vad o s 
e letro n icam ente .
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• M o to r d e  p asso :
•
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• Para  aprim o rar o s assu nto s d esta  au la , rea lizarem o s as m o ntagen s 
do s m o to res D C, ut lizan d o  o  C I d e  p o nte  H  L293D, e  a  m o ntagem  
do  servo-m o to r.
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• Para  o  servo -m o to r:
•

•
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• Para  o  m o to r D C  co m  o  C I L293D :
•
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