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Nesta aula serao abordados os tipos de alimentacao que pod
utilizados com o Arduino
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Nos projetos desenvolvidos até agora, utilizamos como fo
alimentacao para os circuitos o cabo USB, ou seja, a tens
USB alimentava todo o nosso circuito.

Entretanto, a tensao fornecida pela USB de um PC é limitad
sendo capaz de alimentar grandes circuitos, e também e
inconveniente do fio, que nao € nenhum pouco desejado g
se deseja ter um robo6 autébnamo.
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Além desses inconvenientes, existe também o fato de que por
varios motivos, os componentes que voceé utilizar em um
circuito precisarao de uma alimentacao especifica.

Com isso, em projetos de robotica, devemos nos preocupar
com dois itens relacionados a alimentacao:

FONTES DE ALIMENTACAO e REGULADORES DE TENSAO



FONTES DE ALIMENTACAO
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Em projetos de robdtica e automacao, um item que deve
uma grande atencao no desenvolvimento é a for
alimentacao que sera utilizada, pois € ela que mantera o

funcionando.

Tendo isso em vista, podemos utilizar fontes de alime
baterias, geradores de energia, tudo depende do proje
esteja sendo executado.
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Fontes de alimentacao:

Uma fonte de alimentacdao € um equipamento usado para
alimentar cargas elétricas, uma vez que cada dispositivo
eletroeletrénico necessita de uma fonte para
prover energia para seus componentes.

Esta energia pode variar de acordo com a carga que este
equipamento usa. Fontes de energia podem ser de corrente
continua como um conversor AC/DC ou um regulador de tensao.
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* Fontes de tensao continua possuem um conversor interr
converte a tensao alternada (tensao presente nas
tomada
eletron

nara a tancin rnntinnia (ntlizada em todos os ci
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Outro tipo de fonte de alimentacao muito utilizada sao as b
As baterias sao utilizadas pois ao contrario das fontes D
convertem a tensao AC para DC, elas ja fornecem a ten
forma DC, portanto sao bem menores.

As baterias sao muito utilizadas em projetos onde o
precisara ter uma grande mobilidade, nao podendo esta
em um lugar especifico.
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Hoje no mercado existem varios tipos de baterias:

Niquel-Cadmio: Este tipo de bateria € empregado em di
aparelhos, entre eles telefone celular e filmadora. Po:
vantagem de ser recarregavel por milhares de vezes, o g
problema da bateria de niquel-cadmio é que ela tem um
propensao a vazar, o que pode até mesmo corroer a placa
do circuito em que esta sendo utilizada.
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Bateria de Niguel-Cadmio:

GPnicd Battery

MUST BE RECYCLED

OR DISPOSED OF oy

Made in China Cd Ni-Cd

T107
3.6V 300mAh G6
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Chumbo: A fabricacao dessa bateria € antiga, vem desde o ar
1915. As baterias de chumbo sdao baterias duraveis e justanm
por isso, escolhidas para o uso em carros. A composicao de
tipo de bateria consiste em uma corrosiva solucao aquosa ¢
acido sulfdrico,com d =1,28 g/cm3 e 38 % em massa de H
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Bateria de chumbo:
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Selada: Sabe-se que nos carros as baterias sao recarregad
uso de um alternador, s6 que isso pode acarretar em
problemas técnicos, por exemplo, a agua da solucao de
passa por uma decomposicao. Para evitar, passou-se a ad
0,07% de calcio aos eletrodos de chumbo, o que reduz a se
da agua. Foia partirdaique surgiram as baterias seladas, e
necessitam da adicao de agua durante sua vida util.
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Bateria selada:
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Citamos apenas alguns dos tipos mais comuns de bateri:
existem varios outros como as baterias LiPo, Li-lon, e
outras.

Ao utilizar uma fonte de alimentacao externa com o Ard
necessario realizar as ligacdes corretas nos conectores de e
para que nenhum acidente ocorra. Com base nisso, 0s pi
Arduino sao definidos da seguinte forma:
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A parte interna (metal) é o polo positivo, e a parte externa, o negativo
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Portanto, sempre ao fazer o conector para conectar uma f
alimentacao externa ao Arduino, deve-se seguir essa ind
colocando o polo positivo da bateria na parte interna do co
e 0o polo negativo na parte externa do conector.



REGULADORES DE TENSAO
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As vezes, em nossos circuitos, mais de uma tensao é nece
para alimentar todas as partes do circuito. Quando isso aco
ao invés de se ter varias fontes independentes de t
alimentando o circuito, utilizamos os Reguladores de Tensat
tem por finalidade receber uma tensao DC em um valor ele
e “transforma-la” na tensao desejada.
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Na imagem abaixo, o regulador de tensao LM7805, que
receber uma tensao continua entre 7,5V a 20V, e “transfor

em uma tensao continua di.

fesingi.. -.;l-,.
E
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Utilizacdao de um regulador de tensao:
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